
Relation between Pulse(PPR) and Speed (RPM)
Speed = (200,000/PPR)x60   (RPM)
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PR-04-SERIES PROGRAMMABLE INCREMENT ENCODER ø 50 MM.

Rise/Fall Time

A, B, Z and A, B, Z

Power Supply
Push-Pull

Duty Ratio 50 %

90°, 180°, 270°, and 360°

Ambient operation Temperature -10 ํC to 70 ํC
Humidity 85 % RH Non-Condensing

Ambient storage
Temperature -30 ํC to 85 ํC 
Humidity 85 % RH Non-Condensing 

Power consumption

Output Wave From

Index Pulse Length

2- Phase+Index Position

Material
Cover

Weight 215 g.

Max 42.5 mA

12,000 RPM

Protection Degree IP50

100 ns.
200  kHz

Shaft Diameter
8 mm.

TECHNICAL SPECIFICATION (คุณสมบัติทางดานเทคนิค)

Line Driver
8-30 VDC
5 VDC

Max Frequency Responcse
Max Speed

Encoder
Shaft

Steel 
Aluminium 
Stainless

Cable 50 cm. Shield Cable

50 mm.Housing Diameter

Vibration 10-55 Hz
Positive Direction/

Direction of Rotation

Pulse Per Revolution 1 - 16,384 PPR

Negative Direction

(คุณสมบัติ)DESCRIPTION
• เปนอุปกรณแปลงการหมุนแกนเพลาของ Encoder ออกมาเปน

สัญญาณ Pulse ทางไฟฟา สามารถโปรแกรม PPR ไดในตัวเดียวกัน
• สามารถโปรแกรมเลือกยาน PPR ได ตั้งแต 1-16,384 PPR

ไดในตัวเดียวกัน ทําใหสะดวกในการใชงาน
• เอาทพุทเปนแบบ Push-Pull ทําใหสามารถใชไดทั้ง NPN,

• สัญญาณเอาทพุท แบบ Push-Pull (A,B,Z) และแบบ 

• ไฟเลี้ยง 8-30 VDC (Push-pull) และ 5 VDC (Line Driver)

PR-04-SERIES เปน Programmable Increment Encoder ที่สามารถ
โปรแกรมเลือกยาน PPR ได ตั้งแต 1-16,384 PPR โดยทําการตออุปกรณ 

การใชงานใหทําการตอเพลาของ Programmable Increment 

Encoder PR-04-SERIES เขากับเพลามอเตอรหรือชิ้นงานที่ตองการวัด 

แตถาเปนรุน Line Driver จะมีสัญญาณออกมา 6 Signal คือ 

A, A, B, B, Z ,Z โดย A จะ Invert กับ A, B จะ Invert กับ B 

เมื่อเพลาของ PR-04-SERIES หมุนตามมอเตอรจะสงสัญญาณ Pulse ตาม 
PPR ของรุนนั้นๆ รุน PR-04-S-100 โดยการทํางานจะแบง 1 รอบ 
ออกเปน 100 สวน ในขณะที่เพลาเคลื่อนที่ไปก็จะสง Pulse ออกมาตาม
สวนที่หมุน Signal B และ A จะ Lead/Lag กันอยู 90° ทางไฟฟา เมื่อ

หมุนตามเข็มนาฬกา B จะนําหนา A แตถาหมุนทวนเข็มนาฬกา A จะ

นําหนา B ซึ่งจะมีไวใชประโยชนในการเช็คทิศทางหมุนของ Encoder 
สวน Signal Z จะมี 1 PPR เพื่อแจงใหรูวาครบรอบแลว โดยสามารถ 

PR-PRO (Convertor + USB Cable + Software) เขากับ PR-04-SERIES
(Programmable Increment Encoder) และ Computer แลวทําการ
ตั้งคา PPR ผาน Software กอนใชงาน

PNP Open Collector และ แบบ Line-Driver

(ลักษณะการทํางาน)OPERATION

รูปที่ 1 กราฟแสดงการทํางานของ Encoder

Push-Pull
Positive Direction

Negative Direction

Positive Direction
Line Driver Negative Direction
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Shield 

Push-Pull
The Shielded Wire is Connected to the main body.

Line Driver
The Shielded Wire is Connected to the main body.
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(การตอใชงาน)WIRING DIAGRAM
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CIRCUIT OF OUTPUT SIGNAL

Push-Pull

Vcc

Signal
47Ω

ov

Vcc

Signal

ov

Reverse Signal

Line Driver

ACCESSORIES (COUPLING)

• สําา S-40-RP บัรห
ำสอ่ตว้ัขน็ปเ • า rotoM อืรห daoL บักา้ขเ redocnE มอ่ืชเบัรห

Model D1/D2 L D Torque Angular Material

PR-02-08 8/8 mm. 25 mm. 22 mm. 2 N.m. 5 องศา Polyester Resin

PR-02-08 COUPLING for 
PR-04-S

ORDERING CODE (การติดตอสั่งซื้อ)

TYPE
S Shaft

H Hollow-Shaft

SIGNAL OUTPUT
None PUSH-PULL 8-30VDC  (Suppy)

L LINE-DRIVER 5VDC  (Suppy)

PR-04- -

PROGRAMMABLE  INCREMENT  ENCODER

PR-PRO

Accessories  Programmer tool + USB Cable + Software

*หมายเหตุ  Coupling .mm 8 นกแ S-40-RP บักมว่รอ่ต้ชใ

PR-02-08

Accessories  Coupling

Hollow-Shaft Diameter

การใชงานตอ PR-PRO สําหรับตั้งคา Pulse/รอบ
1. ตอสาย USB ระหวาง PR-PRO และ PC แลวทําการตอสายสัญญาณ

สําหรับ Program คา Pulse/รอบ เขาที่ Encoder PR-04 

2. เปดโปรแกรม PR-04SettingTools ทําการเลือก Comport ของตัว PR-04
โดยสามารถคนหาหมายเลข Comport ไดที่ Device manager

3. Click Connect โปรแกรมจะทําการอานคา Config ที่อยูบน PR-04
ขึ้นมา หรือกด Read Config เพื่อทําการอานคาขึ้นมา

4. กําหนดคาที่ตองการแลวทําการ Click Write Config คาที่กําหนดไว
จะถูกเขียนเขาไปในตัว RP-04

PR-PRO Programmer tools

DIMENSION (ขนาดและรูปราง)

PR-04-S
PR-04-H

Program ใหความยาว Pulse เปน 90° , 180° , 270° และ 360° ก็ได

และ Z จะ Invert กับ Z ดังแสดงตาม “รูปที่ 1”

ตาราง Relation between Pulse(PPR) and Speed (RPM)

Line-Driver (A, A, B, B, Z, Z)

ของ WINDOWS

ตามตองการ

ตาราง Relation between Pulse (PPR) และ Speed (RPM) แสดง
ความสัมพันธระหวาง PPR กับความเร็วเปน RPM

UM-[PR-04]-P62-01

-

PULSE/REVOLUTION

100
100 PULSE/Revolution(Standard)
สามารถ Programmalde
ไดตั้งแต 1-16,384 PULSE/Revolution

XXX
สามารถระบุ Default PULSE/Revolution

ไดตามควาใตองการ
ตั้งแต 1-16,384 PULSE/Revolution


